TP Automatique 2

- (Composante
A c\seRrs-
MATMECA

Présentation

Code interne : EESAU208

Description

L'objectif est la mise en oeuvre sur des systemes réels des principes et méthodes étudiées en cours, a travers 3 TP :

- Commande d'un asservissement de vitesse avec action de préfiltrage et cahier des charge réaliste. (Manipulation sur Banc moteur
a courant continu Leroy Somer 300W). - Commande en tout ou rien d'une enceinte thermique avec observation et minimisation du
phénomeéne de pompage - Synthése fréquentielle d'un correcteur numérique a I'aide des transformations en Delta et W(bilinéaire),
application a la commande numérique d'un asservissement de vitesse.

Modalités de controle des connaissances

Evaluation initiale / Session principale - Epreuves

Type Nature de Durée (en Nombre Coefficientde  Note Remarques
d'évaluation I'épreuve minutes) d'épreuves I'épreuve éliminatoire de
I'épreuve
Controle Controle 1
Continu Continu
Intégral

Infos pratiques
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