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Description

La planification est la prise de décision d'une action au vu de notre objectif et des réponses que nous retourne notre environnement.
Eviter un accident de voitures, trouver son chemin a la boulangerie, rattraper une balle, il existe une multitude de situations ou
I'Homme planifie ses actions avant d'agir. Ces prises de décisions que I'Homme prend aisément sont plus difficiles & mettre en
ceuvre pour un robot. Le cours se donne donc comme objectif d'introduire les éleves a ce vaste chapitre.
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Modalités de contrdle des connaissances

Evaluation initiale / Session principale - Epreuves

Type Nature de Durée (en Nombre Coefficientde  Note Remarques
d'évaluation I'épreuve minutes) d'épreuves I'épreuve éliminatoire de
I'épreuve
Contréle Controle 1
Continu Continu
Intégral
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Seconde chance / Session de rattrapage - Epreuves

Type Nature de Durée (en Nombre Coefficient de
d'évaluation I'épreuve minutes) d'épreuves I'épreuve
Epreuve Oral 0.4

terminale

Infos pratiques

Note
éliminatoire de
I'épreuve
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